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D-00-00-00
WYMAGANIA OGOLNE

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznej (SST) $ wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robo6t drogowych i mostowydla zadania:Remont drogi w
miejscowaici Chelstow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ola@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumergefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadfewddzkich, powiatowych
i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogoélne, wspoélne dla robot
objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymirzez GDDP dla poszczego6inych
asortymentéw robo6t drogowych i mostowych. W przypadbraku ogoélnych specyfikacii

technicznych wydanych przez GDDP dla danego asemymroboét, ustalenia dotyczéwniez dla
SST sporzdzanych indywidualnie.

ZAKRES ROBOT:

NR POZYCJI NAZWA

D-0.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D-01.01.01 ODWORZENIE TRASY | PUNKTOW WY SOKSTIOWYCH

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODXH PRZEPUSTOW

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGSZCZENIEM PODLOZA

D-04.02.01 WARSTWY ODSCZAJACE | ODCINAJACE

D-04.03.01 WARSTWY KONSTRUKCYJNE NIEULEPSZONE MECHWCZNIE

D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABIZOWANEGO
MECHANICZNIE

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO  STABILIZG/ANEGO
MECHANICZNIE

D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-
uzytkows (droga) albo jego @&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemnygzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegiet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk- odlegtaé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwulub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu
pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeana do usugcia po
jego zakdczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, shey do notowania zdarsei okolicznaici zachodzcych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbio robét, przekazywania polecé innej
korespondencji technicznej pogdey Inzynierem/  Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkddrenow dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.




1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykana), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktva

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulmahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZz wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymceiu utlazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét
w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zadznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badazsy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwhzanych z ocenjakasci
materiatow oraz robét.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszikododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzsttych do przejmowania i rozktadania odyn

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana beepaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvy scieralry a podbudow, zapewniajca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ga do wyroéwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnagséz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&Z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawierad warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgtek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnidgcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa shkiaca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowdnadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod&éd - zgodnd¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostatl olkteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohd@ddwlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwikzanych z nj urzadzea oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieadwniez obejmowa
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teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy agizen chronikcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapdw, umieszczenia
urzadzer organizacji i bezpiechstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgsga jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokdasci
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paallolezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29.Polecenie lnyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub fizyczZimgaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaga@nia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegféometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtmi, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleméradowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizack, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczdtek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévskladé sie z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlachego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (@#gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlego migdzy zewrtrznymi
krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propediej do osi poditnej, obejmuje catkowit
szerokd¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szefékchodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych
z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsgj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich sdio (przedmiarem) w  kolejrisi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren ud@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robo6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dregjo
i ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inma droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢
konstrukcyjm lub technologiczsy zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie m@ polegd na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizagy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochrarmbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiearswo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodtaz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami tryniera/Kierownika projektu.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaiei prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspohzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dzienniddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompBSf.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhioza ochron przekazanych mu punktoéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢bzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowwzglkdniajjcym podziat na
dokumentagj projektow;
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektova oraz
projektows dokumentagj wykonawcz (techniczr) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidMWykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ robét z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalekumenty przekazane Wykonawcy
przez Irkyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby
jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw ohowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych;,0gdéinych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywé bledow Ilub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera/Kierownika projektu,
ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiahalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartici docelowe,
od ktérych dopuszczalnea sodchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementdéw budowli muszwykazyw& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie maogrzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektova
lub SST i wplynie to na niezadowalej jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,potthem”)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani

urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okreswania realizacji kontraktu,zado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyapieniem do robdt Wykonawca przedstawkynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdezn drogi i organem zadzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdtkresie trwania budowy. W zaieoici od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji ruchu powinienchya biezaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarozaciji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i fedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajc w ten sposob bezpiegmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeiow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczae lhda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w spos6b uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenv miejscach
i ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckiorych tresc¢
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cern kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniawalizacji
kontraktu @ do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywd tymczasowe urmlzenia
zabezpieczafre, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie innerodki niezlgzdne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone piigazdéw i maszyn pracgych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio ozrjgku w sposéb  uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w spos6b uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeenv miejscach
i ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckiorych tresc
bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktowd.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢stlo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynid@ch z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn ptalygh w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapya
sprzt przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszamni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pogézda

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgseém 0s06b trzecich.

Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowporem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olltnmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryde do rob6t bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu robot ich
szkodliwai¢ zanika (np. materialy pylaste) mphgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z## wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod; na wycie tych materiatow od wigiwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.



1.5.8.0chrona wlasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wiacicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wideiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i uradzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tye$talacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladzaz tkedzie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca
bedzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzkda instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyuohprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesaken w sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméri i dotycacych korzystania z
wlasndgci i drog wewnrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowé sig do ustawowych ogranicgenaciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialtdw i wypzeaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#tgm takim przewozie dazie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkéw zostaty usgté z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne
obciazenie osiowe nie dila dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlie terenu
budowy i Wykonawca ¢xizie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hgniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedbie przestrzega przepiséw dotycrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowir nie spetniacych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecistwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpaecia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoienmo
by¢ prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowgedpklementy byty w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie pgdiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyGzk#dre g w jakikolwiek sposéb zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tysistanowié
podczas prowadzenia robot.
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Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgz materiatéw lub urmdzer uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem robét i w sposObagity bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonegjgr Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&onkretne normy i przepisy, ktore
spelnig map materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. i&ypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie réwny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez igniera/Kierownika
projektu. Ré@nice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanmi musz byc¢
doktadnie opisane przez Wykonawd przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostaoo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknaeterenie budowyddla uwazane za whasnig
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystipia op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm
i Wykonawa ustali wydhienie czasu wykonania rob6t iflub wysékokwoty, o ktén nalezy
zwiekszye cere kontraktowy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy Zamawiagcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ,Zaplecze Zamawigiego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robot, Wykonawca mtzed Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotpez proponowanegéarddta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw jak rowniedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegmdia nie oznacza automatycznies wszelkie
materialy z danegerddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty
uzyskane z dopuszczonegrddia w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odndgnych wtadz na
pozyskanie materiatow zeddet miejscowych vdczapc w to zrédta wskazane przez Zamavdieggo
i jest zobowazany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed
rozpoczciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacg
zawierajica raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowasrzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgbniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw adnranifit
panstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatow pochodgych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymateriatow, dzigmwy i inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robaét.



Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskania
materiatdw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekubgwaciji terenu
po ukaczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop®@a terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegldbwykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umoehyba, ze uzyska na to pisemrnzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i zleone w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 38
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdw do innych roboét,zriie
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych matémw zostanie odpowiednio przewadmwany
(skorygowany) przez liyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nieprzyciem, usunjciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawpowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieepr ttyciem tego materiatu, albo w okresie
dluzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kadawymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowarndzaj materiatu nie nie by pézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydua one uyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszceenimchowaly swajjakos¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez hyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnb stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materiatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli keda
stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcivytwérni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bhdzie miat zapewnion wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzanieksgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miatl wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalescym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i bada w tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spet uzywany do robot powinien Iy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolzatakceptowanym przezzymiera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustélav wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.
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Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamabwzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu  kopie = dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawigé lub wymienig& sprzt
niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmiiyniera/ Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptapjzed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po
akceptacji lnyniera/Kierownika projektu, nie me by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkdw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiaozyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddabspetnid wymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogataicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, izh zgodné¢ z dokumentag
projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rodggtacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyézem planie i wyznaczenie wysokw
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami edreymi okréglonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusunéte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgs$ckprzez Iryniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialcicza ich dokladnét.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robét ¢rla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatdbw i robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywaie na rozwzam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawcw
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jad W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
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okresli¢, zamierzony spos6b wykonywania robot, a#neosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robét gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentagjojektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowag¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robdt,

— system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaleiy wykonywanych
robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zlgcbwadzenie badd,

— sposobb oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i opnzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkoéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposb6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedtautich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposb6b i procedar pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrsleimentéw robat,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci robot

Celem kontroli robdt &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazom jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakdci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkédne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mee zaadaé od
Wykonawcy przeprowadzenia bads celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badé&ch czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwviykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urglzenia i sprgt badawczy posiad@aj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te kyda tak powane, ze
mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robét badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedegjniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&kotych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadsaterialdw ponosi
Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzte, wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik  projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udzialu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pr¢ykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zashwepy
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagtizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw, ktdre budwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie
zostan przez Wykonawg usunete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidewsk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptenazez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nénpie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakai.

Wyniki bada (kopie) lkeda przekazywane hynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poryskia, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,etizie ocenid zgodnd¢ materiatlow i
robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wtabngada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefaprébki materiatéw i prowadéi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodniei materiatdw i robét z dokumentagprojektovs | SST. Maze réwnie zlecié, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Khadaiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztypérnych lub dodatkowych bada pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz whéciwych
przepis6w i dokumentdéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacj okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjpowiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoakahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehbla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska s#oowego. Zapisy ¢ula
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebgda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone daf podpisem Wykonawecy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dak uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofak i
harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@yjch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robdét podleggih ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwvi trakcie
wykonywania robdét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pdden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdap
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prya lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polecéd Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegst
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza si w sposéb agty w
jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnop lub certyfikaty zgodnéci materiatdw,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru robét. Winny Iéy udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
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Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) restace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy drla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowied
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iryniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdlac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduamaieniu Irkyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i termirben@ru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwlnzku ukaiczenia wszystkich robét. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji ktyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej
ptatndci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatéw

Diugcsci i odlegtagici pomigdzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagaggo inaczej, olkjosci beda wyliczone w
m?® jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@dab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestupjcych to Wykonawca duizie posiadad wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedaa przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposéb agty zachowanie
doktadnaci wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ lgda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci bgda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie d@ii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice molgy¢
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dotaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegra zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie utdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbiér edzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohbodi
powiadomienia o tym fakcie #yniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @rdbrobot
dokonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w odniesieniu
do ich ilci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robo6t oraz goto® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadoiem na pimie o tym
fakcie Ireyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod
dnia potwierdzenia przez Apniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przyicia dokumentéw,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezmzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbtajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow batla pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania robo6t z dokumentagprojektov i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaziaa realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupeniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aogowych Ilub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje
czynndaci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robo6t w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektova i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu,
komisja dokona pojcen, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robot jest protokédt odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgiago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolhpany przygotow& nastpujace
dokumenty:
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1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpviesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamientéw umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PzJ,

6. deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatléw zgodnie z SST i ew.
PzJ,

7. opinig technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiarow
zahczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrisSZ i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych
robot wtacicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porogaini z Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae kyda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanythotr zwazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtesty robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednosté
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowpmdstawy ptatndgci jest wart@cé
(kwota) podana przez Wykonagwa danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej Rkdzie uwzgédnia
wszystkie czynnézi, wymagania i badania skltadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
- warteé¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pa@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ofieme w ww. dokumentach, a nie wyszczegblnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwaz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daieh zmian i uzgodniewynikajacych
Z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva
ruchu,
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(c) optaty/dziesawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkéw, barier, oznakows i
drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:
(a) usuntkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z pgoiejszymi
Zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,

montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrifaz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zZmianami).

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckanigj (OST) s wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwranych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokdaciowych dla zadania: Remont drogi w miejscéaicChetstow

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohewica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektdéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
wchodaz;:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtdwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseég&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektbw mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi obiektu
i punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w spos6b trwaty, arkrich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposOb ufatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyze@ez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatlamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogikowy
i konhcowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjrkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowgtumacsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésérednie od 0,15 do 0,20 m i dlugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispgiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dhugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyswikmvych naléy stosowa nastpujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej idw wysokaciowych powinien

gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST DEMD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboaiujacymi Instrukcjami GUGIK
(od1do7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane
zawierajice lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawggo, Wykonawca powinien
przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne nigelme do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzé odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich kflach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperémboczych. Bidy te powinny by usunite na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu okigone w dokumentacji projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie ré&nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o
tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie n@vpno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez mgniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej igdmych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zosta® wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkppsrednie osi trasy musgzbyé
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzér tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktow pomiarowych i ich
0znaczé w czasie trwania robo6t. dgi znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne
do dalszego prowadzenia robét, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe koniecznepiaidiowej realizacji rob6t nate do
obowigzkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne momy by¢ zastabilizowane w sposo6b
trwaly, przy uyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowhzane do punktéw
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pomocniczych, potoonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegtéagpomiedzy punktami
gtébwnymi na odcinkach prostych nie neoprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi
trasy drogowej, a tede przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskimwinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robot zwanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyseych. Jako repery robocze vma wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze
nalery zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahitkéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne
i jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayw@jo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania yraecz nie rzadziej aico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tossy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 can dI
pozostatych drég. Rzne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rkdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zagi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oktenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektova
oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach
zaakceptowanych przezzmiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdéw gkbszych nt 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogo@ejlegté¢ ta co najmniej powinna odpowiata
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentagpjrojektova.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdébiqrzyczétkow
i filarbw mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtjelka powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtpdiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakd robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasiciowych naley prowadzt wedtug og6lnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podainynpkt 5.4.



21

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jest&za obmiaru robt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow
i dziennikébw pomiaréw geodezyjnych lub protokétukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkiada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ robét zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauyw koszcie robét
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nog A~

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckanigj (OST) s wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z rozbiork elementéw drdg, ogrodaei przepustow dla
zadania: Remont drogi w miejscoéed Chetstow

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na droga@gjskich i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot zeanych z

rozhiorka:
- warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikow,
- ogrodze,
— barier i poeczy,
- znakdéw drogowych,
- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.4. Okre&dlenia podstawowe

Stosowane okééenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-0Q@®,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbioérceppstéw mog by¢ wykonane z drewna lub
rur stalowych w postaci:

- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skiadgjych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5
cm), nég z krawdziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowa drabinowych, skltadagych st z drabin (np. diug@i 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych elalech (np. 3,2 x 6,3 cm)
uktada st pomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§metnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach
klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek ruszémiowych (np. z rur stalowycirednicy 108
mm i katownikow 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaeh klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowychérednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i
kratownice.

Rusztowanie naly wykon& z materiatdéw odpowiadgjych nastpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowane;j
przez Irkyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linmej zaakceptowanej przezzimiera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innepakceptowanej przezzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” kt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustow mize by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
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— spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, ogrodlize przepustéw obejmuj usungcie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1z8pdnie z dokumentacjprojektova, SST
lub wskazanych przez igniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie élkamy
przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mina wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST
lub przez liyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesdewn frezarek drogowych, nale
spetni warunki okrélone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robét rozbiérkowych przepustu ngldokona:

— odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementdw, ktérych nie przewiduje sdzyska, w sposdbgczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rdementéw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoinescibwym usungciu taw, wzgednie ostranego
rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych, kiéndwych itp. przy zatzeniu ponownego ich
wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementdw, przewidziangioh powtérnego iycia (z zaprawy,
kawatkéw betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staic wlasndcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b§
usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drégrodzé i przepustéw znajdage sé w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumendgmjojektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny by
tymczasowo zabezpieczone. W szczegéhaalezy zapobiec gromadzeniu esiw nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nale wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegzjo terenu i zagcic zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych
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Kontrola jakdci robdét polega na wizualnej ocenie kompl&gio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzedamentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustow powinno spetdiaodpowiednie wymagania ollene w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrzea, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i poeczy - m
(metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platsoi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidviktelu ponownego jejzycia, z utgeniem
na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikbéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiérkiscieku:
— odstonkcie $cieku,
- reczne wygcie elementdwiciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiévrlielu ponownego jegazycia, z utgeniem
na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupenienie i wyréwnanie podia,
— zaladunek i wyw6z materiatéw z rozbiérki,
— uporzdkowanie terenu rozbidrki;
d) dla rozbiorki chodnikéw:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbirkelu ponownego jegazycia, z utazeniem
na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
e) dla rozbiorki ogrodze
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demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zagczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidéridelu ponownego jegaycia, z utazeniem
w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbidrki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gamgzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-12
(91,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-12
(91,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umatiie,

ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementow przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

zasypanie dotow (wykopéw) gruntem z zsgczeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12
(91,

uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmhesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogoélnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagltym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwranych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag;szczaniem podi@ gruntowego dla zadania: Remont drogi w miejséoiwGhetstow

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohewica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetna konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigoline” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Aynier maze
dopucic wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany sprz nie mae spowodowd niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycce transportu materiatdbw podano w OST D-04.02.0042.02, D-
04.03.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robd6t

Wykonawca powinien przygbti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zasgczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,jest
mozliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae
odbyw& sie ruch budowlany, niezwrzany bezpé&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposGb zaakceptowany przezzyimera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w agistch nie wgkszych nk co
10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegdlriai jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rabdiatym zakresie. Spos6b wykonania musi by
zaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemiby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. Wbwany w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przezzimiera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdrych podiaa. Zaleca s, aby rzdne
terenu przed profilowaniem bylty o co najmniej 5wnvsze nk projektowane radne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygtja zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukhni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowanprzez lrryniera, dowieé¢ dodatkowy grunt spetigy wymagania obowkzujace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganyckdzych wysokéciowych i
zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezdpniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (ls)

Minimalna wartéc | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cizki

GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twigory podtaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozio wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ip@am przekracza?2,?2.
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Wilgotnas¢ gruntu poditéa podczas zagzczania powinna Iy rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preeizenie
folii lub w inny spos6b zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoaamiezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na
whasny koszt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jas@ robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwoi¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podiaza
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w planié [ co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad

5 | Rzdne wysokéciowe

6 i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz +10 cmi -5 cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove fata
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzy 4-metrova tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacj
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe
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R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogegj niz = 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulzeej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporOéwnanie wartei modutdw
odksztalcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrsé
gruntu podtga powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazumwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10
cm, wyréwnanie i powtoérne zasgczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniegkonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

0Og0blne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygeze podstawy ptatgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusradki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podia,
- Zzagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uwodedksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclaniej (OST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstimych
nawierzchni dla zadania: Remont drogi w miejscé&v@hetstow

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczego6towe] specyfikaciji technicznej (SST) stosmjigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na droga@gjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot zganych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnyplzed ulgdeniem naspnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Og6lne wymagania dotygz robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uplynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw 2smanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3,
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2|,zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C72G2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne z#ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w
tablicy 1.
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Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno liyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu
jej powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mpogowodowa utraty cech lepiszcza i olreinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywéa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczg Si
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyatphowych lubzelbetowych przy spetnieniu
tych samych warunkéw, jakie podano dla zbiornikdaasvych.

Emulsg mozna magazynowa w opakowaniach transportowych Iub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,kéucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nsleprzestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzeh dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinravipgkonana
z twardych elementéw czyszgxch i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysicze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powimasiada mickkie elementy
czyszcace i shey¢é do zamiatania. Zalecaesiuzywanie szczotek wypoganych w uradzenia
odpylapce,
- sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna
by¢ wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

— predkosci poruszania giskrapiarki,

- wysokaci i diugasci kolektora do rozkladania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigolowany termicznie tak, aby byto maove

zachowanie stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleranedj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych Ilub samdotgch,
posiadajcych izolacg termiczry, zaopatrzonych w usgzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dgse¢m wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiere nie keda korodowaty pod wplywem emulsji i nieetla
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone dmewozu emulsji powinny &y przedzielone
przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemsoi nie wikszej nz 1 nt, a kada przegroda
powinna mi€ wykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub skiadowania emptsjiinny by czyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiniluznego materiatu, brudu, blota i
kurzu przy uyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpad cénieniem. W miejscach
trudno dosfpnych naley uzywal szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfednio przed skropieniem warstwa powinng logzyszczona z kurzu przy
uzyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.

Jereli do czyszczenia warstwy byterywana woda, to skropienie lepiszczemzemasipic
dopiero po wyschrtiu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze
by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dyskrapiana lepiszczem przyzyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno dagtnych ecznie (za pomagweza z dysz rozpryskows).

Temperatury lepiszczy powinny nd@c sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 [ Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewniggej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostalazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibga
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rigp dla umaliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe i odparowania wody z emulsji. W zafesici od rodzaju gytej emulsji czas ten wynosi od 1
godz. do 24 godzin.

Przed ulaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \&ylwca powinien
zabezpiecz§ skropiora, warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch
budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jaé@ rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadprdbne skropienie
warstwy w celu okréenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieSkania wymaganej il€ci
lepiszcza w zalnosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pikeaia.
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6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bypparta na atestach producenta z tyenyWykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie
P J 1ep wilasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéc skropienia i ziycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wediug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczéoiei rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M3O@O ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogollne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczenie zBaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wadub uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetaffltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnionBUN do nawierzchni

drogowych
10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozkltadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6/da 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje é&sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanej (OST) s wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robét zydanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie dla zad&emont drogi w miejscowoi Chetstow
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohewica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajotvy wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na droga@gjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot zganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego Stalwwvanego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiélioe” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegchargcznie - jedna lub wagej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.@.(Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmsz
Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéjia”2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczejuskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna bymieszanka piasku, mieszanki i/lubwiru, spelniagca wymagania
niniejszej specyfikaciji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczejuskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna bynieszanka piasku, mieszanki i/lialwiru z dodatkiem kruszywa tamanego,
spehiajca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo ¢ mae pochoda z przekruszenia
ziarnzwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszgamcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
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Kruszywo powinno spetnéa wymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyece sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyexe transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowhruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-08®4,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalegy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieiskyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub poiy 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaya odcinki prébne, zgodnie z
zasadami okonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygaaia ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kyusz
Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykériaadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnvigania ogéine” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w O3T
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng"gR.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"6k.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogllne zasady obmiaru robét podano w OST D-04M4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudozvy
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04®4,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztgonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania
0golne” pkt 10.
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robdét zgdanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie dla zad&smont drogi w miejscowci Chelstow

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegoOtowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmjigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajeWwy wojewdédzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot zganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabiemego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiélie” pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mméchde - jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostateokreilenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.@.Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmsz
Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo(uid"2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mgtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenidwgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziatwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaamcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinta wymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyere sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotycege transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowkruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08®4Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@m powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieiskyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub poiey 70%, szczegbélowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxre rozkladania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkenya® odcinki prébne, zgodnie z
zasadami okigonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kyusz
Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykériaadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnvagania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w O3 T
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"68,.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng"gok.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-04M4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudozvy
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6ét podano w OST D-04M4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyseze podstawy ptatriei podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuaimapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozilozenie mieszanki,
— zagszczenie rozloonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania
ogolne” pkt 10.
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D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecazniej (OST) & wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchrbetonu
asfaltowego, dla zadania: Remont drogi w miejségowGhetstow
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohewica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajatvy

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadpewddzkich powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrdwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego
wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1
do KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzé¢hpodatnych i potsztywnych”, IBDIM - 1997
[12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu “CbeOgSILS%ESZﬁ;ggWyCh
KR1 >12
KR2 od 13do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oklenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposob, spetniata okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaldoutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrdéra poprawia adhegjasfaltu do
materiatdw mineralnych oraz zgkisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podloze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wkasciwosci sa zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zblionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prapsztu i uzyskiwanych
parametréw technicznych robét.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas rucludok.
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1.4.11.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fl4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nayestosowa asfalty drogowe podane w tablicy
li2.
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje steanie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi spelfiiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada
aproba¢ techniczn.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii
ruchu podano w tablicy 11 2.
2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniafy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypeltniacza podstawowego i zgstzego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma}gapiq wobec ma_t_eria’r(’)w
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lubKR 2| odKR 3doKR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych | Kl I, Il; gat.1,2 | Kl I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego M4l I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. [;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) preferowany rodzaj asfaltu
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Tablica 2. Wymagania wobec materialtdw do warstwyzugej, wyrbwnawczej i wzmacniggej
z betonu asfaltowego

_ ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 Il;gat.1,2 | kl. 1, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kIl 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego gkl I, II; gat.1, 2 | kL. I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O0 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioty lotnevggla kamiennego, na podstawie orzeczenia
laboratoryjnego i za zgadnzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nafe stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Skltadowanie kruszywa powinno odbyiaic w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speftiajwymagania oki&one w

WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
0Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedtgo
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkich srednich i cézkich ,
— walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzeh czyszcacych,
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogl6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych o@odbywé sie w:

— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalsy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiIM]13
oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienkdva

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmn@gortymentami kruszywa lub
jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiaaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roziadunku nie imew przekracza 2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania terpgravbudowania.

Zaleca si stosowanie samochodéw termosow z podwoéjneidinami skrzyni wyposanej
w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robd6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca
dostarczy Iaynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych poszczeg6inych sktadnikéw i probiaterialow pobrane w obecim Inzyniera do
wykonania bad@kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze skltadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej whasciwosci | poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedoic sig w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maheej do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zateosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Za;lvs\/gttﬁc od 0 &%%3036 &%%3008 od 0 od 0 ) od 0 od 0
do20 |40198 [do63 do20 |do2d |do16 |do12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100| 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69+100 100 59:74 | 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 45:76 60+100 | 3950 | 21+37 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 41+71 2938 | 21+36 3042 35+48
zawartaé

ziarn > 2,0 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 1320 | 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15:34 10+17 | 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartgé

asfaltu w 5,0:65 | 5,065 | 556,5 | 4,5:5,6 | 4,3-5,4 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyth warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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g 70 / 30 o
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[l
g 40 8 B
N > N
o 30 — 70 &
20 80
=
10 90
0 100
0.075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 31,6

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki waimej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieraimej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ola¢eniu ruchem KR1 lub KR2
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaramej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm
do warstwy scieralnej nawierzchni drogi o olgeniu ruchem nawierzchni drogi o
obciazeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 20 mm do warstwygieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki ersinej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o
nieciaglym uziarnieniu) do warstwycieralnej nawierzchni drogi o oléeniu ruchem od
KR3 do KR6
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgteniu ruchem od KR3 do KR6
Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3 do KR6

Skltad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier¢ hystalony na podstawie badarobek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny st wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1
do 5.

Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w
tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca, wyrdwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy vdzacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweir@sfaltu podano w
tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyotwarstwy wizacej, wyrbwnawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBatB. Skiad mieszanki
mineralno-asfaltowej powinien byustalony na podstawie badardbek wykonanych wg metody
Marshalla; probki powinny spetiavymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.
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Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna

spetnid wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoktasfgch oraz warstwyscieralnej z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR llubKR 2 | KR 3 do KR §
Modut sztywnéci petzania), MPa nie wymagasi | > 14,0 £18)"
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN 255 10,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 00d,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do 4,5 od 2,0 do 4,0
5 Wypelmeme wolnej przestrzeni w prébkac od 75.0 do 90.0 od 78,0 do
jw., %
86,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od3,5d05,0 | od3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do5,0 | od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d50do7,0 | 0d50do7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0 =>98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do §,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania skladu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, ohgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
itp.




49

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, wyrdwnawczej
i wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 odO0 od 0 odO0 odO0 od 0do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 77100 | 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+-100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+-86 62+84 5069 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm | (45+70)| (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 1025 11+24 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawartg¢ asfaltu w| 4,3+5,8| 4,358 | 4,5:6,0 | 4,0:55 | 4,0:5,5 4,3+5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyahwarstwy wazacej, wyrbwnawcze;j i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkech do 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknamalinej BA od 0 do 20 mm do warstwy
wigzacej, wyréwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub

KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wiazacej, wyrownawczej i wzmacniggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub
KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamkieralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wiazacej, wyréwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub

KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamineralnej BA od 0do 25 mm do warstwy
wigzacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o ohgieniu ruchem od KR3
do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy
wiazacej, wyrobwnawczej i wzmacnigej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3

do KR6
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy
wyréwnawczej nawierzchni drogi o ohzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltagfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej
oraz wzmachiaie] z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
L, wiazacej, wyrébwnawczej
Lp. Wiasciwosci i wzmacniajcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga i > 16,0 £22)°Y
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 udersie >8,0 £6,07 >11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5, oadd, 3,0
Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
— - - - —]
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., od 65.0 do 80.0 <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od O mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instru&cj zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy
projektowania skladu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaripn,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciaglym zapewniajcej prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenigyymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej miekzarineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe
zautomatyzowane oraz zgodne z regefdopuszcza gi dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do
KR6 dozowanie sktadnikéw powinno bgterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wedlie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien ondébgozowany do
asfaltu w sposoéb i w ikziach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gedni, z uktadem termostatowania,
zapewniaicym utrzymanie stalej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlabD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,

- dla polimeroasfaltu -

wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemadndodaniu

wypetniacza uzyskata wdeiwa temperatur. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wgcej niz 3° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaosk:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165C,
-z D 100 od 130C do 166 C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.
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5.4. Przygotowanie podida

Podtoze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i

réwne. Powierzchnia podta powinna by sucha i czysta.
Nierownaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny ¢owieksze od podanych w

tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralm WwiazaCa | wzmacniajca
1 | Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrioi podiaza a1 wigksze od podanych w tablicy 7, podéonaley
wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztageniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@@d naley skropi
emulsph asfaltow lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane §to asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podanaflicy 8.

Powierzchnie czotowe kraamikéw, wlkazdw, wpustow itp. uszlzer powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczela@ym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podie d K . " llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. odize ok.V\éy tonanlafwsrs Wy emulsji lub uplynniacza z asfaltu
z mieszanki betonu asfaltowego uplynnionego, kg/fh
Podtaze pod warstwy asfaltove
1 [ Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0d 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego
mechanicznie 0d 0,5do 0.7
3 | Podbudowa =z chudego betonu Iub gryntu
stabilizowanego cementem 0d0,3do 0,5
4 [ Nawierzchnia asfaltowa o] chropowatej
powierzchni 0d0,2do 05

5.5. Pojczenie medzywarstwowe
Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoaeaenia midzywarstwowego, w iki

ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiugj uptynniacza podano w

tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolmbj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

lloé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji ILb
Lp. Pohkczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyr6éwnawcza Ilib od 0,3do 0,5
wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa vaizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; org&yiny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5hprzyildgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby uktadana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nksza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubd > 8 cm i + 18 C dla wykonywane;
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warstwy grubéci < 8 cm. Nie dopuszczagsiukiadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiazu, podczas opad6éw atmosferycznych oraz silnegawiat (V> 16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest
zobowhzany do przeprowadzenia w obeécidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstraka;.

Tolerancje zawartmi sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaftm sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prabktody ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostafge na sitach o oczka¢hmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0 +4,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 3,0 +2,0

3 [Ziarna przechodre przez sito o oczkag
#0,075mm * *

4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpoaziem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy iyty sprzt jest wiaciwy,
- okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przede¢gagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej gésbwarstwy,
— okreslenia potrzebnej il przegé walcow dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.
Do takiej proby Wykonawcazyje takich materialdw oraz spitz, jakie lgda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mge przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawan
odcinka prébnego przezdyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna: ybudowywana uktadagkwyposaona w uktad
Z automatycznym sterowaniem grdbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& figsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyiwsic bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzej
walca ustalonym na odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zagzszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zicza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw
jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byrdwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem Ilub oklejona samoprzyepasma asfaltowo-kauczukoyy Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien léyzaakceptowany przeziyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedst@wiyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny kyzgodne z receptiaboratoryjm z tolerancy okreilona w tablicy
10. Dopuszcza siwykonanie badainnymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zuytego wypelniacza nalg okresli¢ uziarnienie i wilgotnéc

wypeltniacza.
Tablica 11. Cestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowej
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce]
roboczej
1 [ Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wihaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wissciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikdw mieszanki mineralrjo- dozér ciat
asfaltowej 0ZOr cagty
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgepojazd przy zatadunku i w czasie
whudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe;j jw.
Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- ed dzienni
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie
Ip.1i Ip.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaéowe]

Pomiar temperatury skltadnikbw mieszanki mineraséaltowe] polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zdaowanego na otaczarce. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopeiega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadngé¢ pomiaru 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w SST.
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6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocewieualnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiwgwania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych
metody Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkeiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.
Tablica 12. Cgzstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Roéwnd¢ podiizna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m
3 | Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieficio 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podiznej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3008 n

6
7
8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugozlacza
9 | KrawedZ, obramowanie warstwy cala diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #@ego pasa o powierzchni do 3000 ]
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna¢lsgodna z dokumentagi
projektows, z toleranci +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej niej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z kalej strony
co najmniej o grubi& warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podiuwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzey BN-68/8931-
04 [11] nie powinny b§ wigcksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place YV_arstwa W.ar.stwa Warstyvc_';\
Scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoodeinkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hy zgodne z dokumentacjprojektovs, z
toleranca = 1 cm.
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6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentagjrojektows, z
tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubwia projektows, z toleranci £ 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grdbiprojektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna-5
mm i warstwy o grub&i od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podhtine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofsdo
osi. Zhcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesurgte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagva
od 3do 5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikéw powinny by wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta konieczéobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigdnolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusacych sé i spekanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zageszczenie i wolna przestizew warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-MX@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovy i SST, peli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki
pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatdw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzer obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znalmw
i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltyghoe
. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ymplione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody #adanas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowéed nawierzchni planografetr
i tata

~N O

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje -
zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &afedé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny jdkb grysdw i zwirOw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego ockszonej odpornii na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztywaianieszanek mineralno-bitumicznych metqaetzania pod
obciazeniem statycznym. Informacije, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

17 .Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkOw
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz.
430).



